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概     述 
 

本系列智能数字巡检仪表采用专用的集成仪表芯片，测量输入及控制输出采用数字校正及自校准技术，

测量精确稳定，消除了温漂和时漂引起的测量误差。本系列仪表采用了表面贴装工艺，并设计了多重保护

和隔离设计，并通过 EMC 电磁兼容性测试，抗干扰能力强、可靠性高，具有很高的性价比。 

本系列智能数字仪表具有多类型输入可编程功能，本仪表可以配接调节器、PLC 或 DCS 的输入信号，

驱动控制阀门动作，也可与各类传感器、变送器配合使用，实现对温度、压力、液位、容量、力等物理量

的测量显示、调节、报警控制和数据采集，其适用范围非常广泛。 

智能数字仪表以双排四位 LED 显示给定值（SV）和反馈值（FB），以双光柱模拟显示给定值和反馈

值百分比，具有零点和满度修正、数字滤波、通讯接口、远程手/自动切换并报警输出等多种报警方式，可

选配继电器报警输出、反馈变送电流输出或标准通讯接口（RS485 或 RS232C）输出等。
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一、智能手操器性能特点 

1、 双排 4 位 LED、双光柱，可同时显示控制信号及阀位反馈信号。 

2、 D型手操器内含伺服放大器，驱动由交流 220V 电源直接控制正、反转的执行机构。 

3、 Q型可以输出隔离型控制电流，可对执行机构稳定控制。 

4、 可设置阀位限幅幅值，确保执行器在设定的安全阀位范围内安全运转。 

5、 可设置阀位控制灵敏度，以保证执行器安全运转。 

6、 具备手/自动无扰动切换功能，广泛应用于计算机、DCS 系统、调节器等自动控制系统。 

7、 阀位反馈信号可以为电压、电流、电阻等多种信号输入，适用于各类执行器。 

8、 数字化校准技术，无可调电位器等可变器件。 

二、技术指标 

1、显示方式：以双排四位 LED 显示给定值(SV)和反馈值(FB)，双光柱模拟显示给定值和反馈值百分比。 

2、显示范围：0.0～9999，当测量值小于 1000 时，显示 1 位小数点，否则不显示小数位。 

3、控制及变送输出准确度：±0.2%FS±1 字；  ±0.1%FS±1 字(需特殊订制)。 

4、输入信号： 阀位给定输入：0～10mA、4～20mA、0～5V、1～5V。 
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   阀位反馈输入：4～20mA。 

5、模拟输入阻抗：电流信号 Ri=100Ω；  电压信号 Ri=500kΩ。 

6、输出负载能力：阀位反馈再输出信号：4～20mA 输出时，Ro≤500Ω；0～10mA 输出时，Ro≤1kΩ。 

   Q 型电流负载能力：4～20mA 输出时，Ro≤500Ω；0～10mA 输出时，Ro≤1kΩ。 

   D 型负载能力：30A/220V，交流过零触发。 

7、报警方式：2 路上下限报警控制，对应面板 LED 指示。 

8、远程控制：远程手/自动切换并报警输出，远程故障报警，对应面板 LED 指示。 

9、报警继电器触点容量：220V AC、3A 或 24V DC、5A(阻性负载)。 

10、使用环境：环境温度：-10℃～55℃，环境湿度：10%RH～90%RH。 

11、耐压强度：输入/输出/电源/通讯：≥1000V AC  1 分钟。 

12、绝缘阻抗：输入/输出/电源/通讯：≥100MΩ。 

13、电    源：交流：85～265V AC，频率：50Hz±2Hz；  

直流：16V～32V DC。 

14、功    耗：< 4W。 
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三、仪表参数设置： 

1、仪表面板定义 

设置键

加键

减键

移位键

光柱模拟指示

A:自动指示灯

M：手动指示灯

up:阀门开指示灯

down:阀门关指示灯

EM:功能指示灯
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a. 显示区域说明： 

显示类型 参数设置状态 
控制状态 

自动状态 手动状态 

上排数码管 

(SV) 
参数功能代码 外部给定的测量值 

1.电流(Q)型输出，显示手动给定值。 

2.开关(D)型设定值给定输出，显示手动给定值。 

3.开关(D)型点动给定输出，显示外部给定的测量

值，此值只作显示用，与控制无关。 

下排数码管 

(FB) 
参数设定值 

阀位反馈信号输入测量值。 

(断线时显示 OFF，若 OFF 不闪烁，则输出类型设置为电流(Q)型输出，

若 OFF 闪烁，则输出类型设置为开关(D)型输出) 

光柱显示 
左侧光柱(SV)作为上排数码管(SV) 数据的模拟显示； 

右侧光柱(FB)作为下排数码管(FB) 数据的模拟显示。 

注： 

给定值(SV)的显示切换：在手动状态下，可以按移位键切换显示手动给定值和外部给定测量值，当显示外部给定测量值

时，最右侧数码管的小数点长亮，作为指示。 
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b. 指示灯说明： 

指示灯 功能说明 指示灯 功能说明 

A 自动状态指示，    红色 M 手动状态指示，    绿色 

UP 正转控制输出指示，红色 down 反转控制输出指示，绿色 

AL1 上限报警指示，    红色 AL2 下限报警指示，    绿色 

EM1 远程手动控制指示，红色 EM2 远程故障输入指示，红色 

 

c. 键盘区域定义： 

按键图标 按键名 功能说明 

SET
 

设置键 

1.在参数设置状态下，按键确认当前所设置的参数数据，并自

动转到下一菜单。 

2.在控制状态下，长按键约 2s，可进入参数设置状态。 

 移位键 

1.在参数设置时，按键光标向右移动一位，当光标在最右边位

时，再次按键光标回到最左边，循环移位， 

2.在手动控制状态下，按键可以切换显示控制信号输入测量值。 

3.在 ERR 故障报警时，按键可解除报警。 
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 减键 

1.在参数设置状态下，按一次键参数设定值减一，当光标在个

位时长时间按键可以连续快速减少设定值； 

2.在手动控制状态下，按一次键控制信号输出值减一，若长时

间按键可以连续快速减少控制信号输出值； 

 加键 

1.在参数设置状态下，按一次键参数设定值加一，当光标在个

位时长时间按键可以连续快速增加设定值； 

2.在手动控制状态下，按一次键控制信号输出值加一，若长时

间按键可以连续快速增加控制信号输出值； 

+  
移位键和加键组合键

(手/自动切换组合键) 

操作方法：先按住移位键不松，再按下加键，然后同时释放： 

1.在参数设置状态下，按下组合键则返回上一参数设置项； 

2.在手动控制状态下，按下组合键则切换到自动控制状态； 

3.在自动控制状态下，按下组合键则切换到手动控制状态。 

SET+  
设置键和加键组合键

(菜单退出组合键) 

操作方法：先按住设置键不松，再按下加键，然后同时释放，

在参数设置状态下，按下组合键则退出菜单设置。 
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2、参数设置的操作方法 

在仪表控制状态下，长按 SET 键（2 秒钟）即可进入参数设置菜单，此时显示“CLK”，要求输入设置

密码，键入默认密码“655”（可更新），再按 SET 键即进入参数设置。各按键功能请参考上述“键盘区域

定义”部分。如果 5 分钟内无任何按键动作，自动回到控制状态。组合菜单中四位数据从左到右依次编号为

A，B，C，D。设置菜单及功能介绍如[表一]： 

 [表一] 参数设置菜单 

代码 功  能 说       明 

Sn 控制信号输入类型选择 默认值为 17，即 4～20mA 电流输入。参照[表二]设置。 

FLt 抗干扰模式 默认值为 5，即算术平均滤波方式。参照[表三]设置。 

Ldo 远程输入显示零点 

默认值为 100，设置范围为 0～9999。 

控制输入和反馈输入的量程设定值。如输入 4～20mA时，对应 0～

100，则 Ldo=0，LuP =100, Ldo2=0，LuP 2=100。 

LuP 远程输入显示满度 

Ldo2 阀位反馈输入显示零点 

LuP2 阀位反馈输入显示满度 

CtL 硬件工作方式设置 组合菜单，默认值为 0000，即： 
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A=0 表示开机进入自动状态； 

B=0 表示无 EM2 功能； 

C=0 表示无 EM1 功能； 

D=0 表示继电器作控制输入信号的上下限报警。 

参照[表五]设置。 

PUC 上电手动控制输出值 

默认值为 50.0%，设置范围为 0～99.9 %。 

若 CtL 菜单中 A 设定为 2，则上电进入手动状态，控制输出此设

定值。 

PFS1 输入断线时控制输出值 

默认值为 50.0%，设置范围为 0～99.9 %。 

若 Out 菜单中 B 设定为 2，在自动状态下控制输入信号断线时，

控制输出此项设定值。 

PFS2 
远程故障 EM2 有效时 

控制输出值 

默认值为 50.0%，设置范围为 0～99.9 %。 

若 CtL 菜单中 B 设定为 1 或 2，且远程故障 EM2 有效时，由自动

切换为手动状态，阀位输出此项设定值。 

AL1 上限报警值 

默认值为 90.0%，设置范围为 0～99.9 %。 

上限报警设定值，报警时对应面板的 AL1 指示灯长亮，对应上限

报警继电器吸合。 
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A1h 上限报警点回差值 

默认值为 0.5%，设置范围为 0～99.9%。 

当测量值在报警临界点上下频繁波动时，为防止继电器频繁动作而

需设置的保持范围。如 A1h=1，则 AL1±1 范围以内继电器不动作。 

A1c 上限报警方式 默认值 A1c=31，即上限报警(常用，下单回差)。参照[表四]设置。 

AL2 下限报警值 

默认值为 10.0%，设置范围为 0～99.9 %。 

下限报警设定值，报警时对应面板的 AL2 指示灯长亮，对应下限

报警继电器吸合。 

A2h 下限报警点回差值 定义方式同 A1h。 

A2c 下限报警方式 默认值 A2c=30；即下限报警(常用，上单回差)。参照[表四]设置。 

SEL 控制信号输出限幅方式 

默认值为 3，设置范围为 0～3。 

限幅方式是指控制信号输出值是否受下限LoL和上限HIL设定值

的限制，具体设置如下： 

0-手动状态下和自动状态下，控制输出都不限幅； 

1-手动状态下，控制输出限幅，自动状态下，控制输出不限幅； 

2-手动状态下，控制输出不限幅，自动状态下，控制输出限幅； 

3-手动状态下和自动状态下，控制输出都限幅。 
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LoL 控制信号输出下限 

默认值为 0.0%，设置范围为 0～100.0 %。 

若 SEL=1 或 3 时，手动状态控制信号输出不能低于此值； 

若 SEL=2 或 3 时，自动状态控制信号输出不能低于此值。 

HIL 控制信号输出上限 

默认值为 99.9%，设置范围为 0～100.0 %。 

若 SEL=1 或 3 时，手动状态控制信号输出不能高于此值； 

若 SEL=2 或 3 时，自动状态控制信号输出不能高于此值。 

dFH 阀位反馈输入回差设置 默认值为 0.5%，设置范围为 0～99.9 %。阀位反馈偏差允许值。 

dFS 阀位堵转识别时间 默认值为 3.0，设置范围为 0～99.9，单位为秒。 

Out 输出信号类型设置 

组合菜单，默认值为 X311，X 为 0，1 或 2，即： 

A=X 表示控制信号输出类型为电流(Q)型，开关(D)型点动输出或

开关(D)型设定值输出； 

B=3 表示控制信号输入断线时输出保持； 

C=1 表示阀位反馈信号变送输出为 4～20mA 或 1～5V(需定制)； 

D=1 表示控制信号输出为 4～20mA 或 1～5V(需定制)； 

参照[表六]设置。 
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CLK 密码设置 
出厂密码为 655，如用户需要改动，在该菜单输入新密码即可，

如今后该密码遗忘，请致电我公司询问。 

End 设置结束 再按一次 SET 键则退出参数设置，仪表恢复到控制状态。 

[表二]  [sn] 输入信号类型设置菜单        [表三] [FLt] 抗干扰设置菜单 

                            

注：同方式中抗干扰

级别越大抗干扰效

果越好，但测量响应

时间越长，一般为 5。 

 

 

 

 [表四] [A1c] [A2c]报警控制方式设置菜单 

代码 功能说明 

30 下限报警（常用，上单回差） 

31 上限报警（常用，下单回差） 

抗干扰级别 说明 

0～4 不进行抗干扰处理 

5～10 算术平均滤波方式 

11～15 二阶数字滤波方式 

16～20 抗脉冲干扰方式 

21～30 时间阻尼器 

In 给定输入类型 

13 0～5V 

14 1～5V 

15 0～10mA 

16 0～20mA 

17 4～20mA 
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32 下限报警（双回差） 

33 上限报警（双回差） 

34 下限报警（下单回差） 

35 上限报警（上单回差） 

[表五] [CtL] 硬件工作方式设置菜单 

CtL 

功 能 说 明 

A B C D 

0 

X 
开机 

手/自动 

开机进入自动状态。 

1 开机进入手动状态，阀位保持。 

2 开机进入手动状态，控制信号输出为预置值 PUC(可设置)。 

X 

0 

X 
外部 

故障输入 

无 EM2 功能。 

1 
当 EM2 接点闭合时，手操器进入手动状态，此时手/自动状态不可按键切

换；阀位输出预置值 PFS2(可设置)。 
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2 
当 EM2 接点闭合时，手操器进入手动状态，此时手/自动状态可以按键切

换；阀位输出预置值 PFS2(可设置)。 

X 

0 

X 
远程 

手动控制 

无 EM1 功能。 

1 
当 EM1 接点闭合时，手操器进入手动状态，此时手/自动状态不可按键切

换；EM1 接点断开时，手操器立刻返回到自动状态。 

2 
当 EM1 接点闭合时，手操器进入手动状态，此时手/自动状态不可按键切

换；EM1 接点断开时，手操器需按键返回到自动状态。 

3 
当 EM1 接点闭合时，手操器进入手动状态，此时手/自动状态可以按键切

换；EM1 接点断开时，手操器立刻返回到自动状态。 

4 
当 EM1 接点闭合时，手操器进入手动状态，此时手/自动状态可以按键切

换；EM1 接点断开时，手操器需按键返回到自动状态。 

X 0 继电器报警 继电器作为控制输入信号的上下限报警。 
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1 
方式设置 继电器作为阀位反馈输入信号的上下限报警。 

 

[表六] [Out] 输出信号类型设置菜单 

Out 
功 能 说 明 

A B C D 

0 

X 
控制输出方式 

设置 

输出方式为 Q 型(电流型) 

1 输出方式为 D 型(开关型，手动输出点动给定模式)
[注 1]

 

2 输出方式为 D 型(开关型，手动输出设定值给定模式)
[注 2]

 

X 

0 

X 

控制信号 

输入断线时的 

输出值 

4mA 

1 20mA 

2 PFS1(可设置) 

3 保持断线前的输出值 

X 

0 

X 
阀位反馈变送 

输出类型 

0～10mA 

1 4～20mA，1～5V 

2 0～20mA，0～5V 

X 0 控制信号 0～10mA 
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1 输出类型 4～20mA，1～5V 

2 0～20mA，0～5V 

注 1：手动输出点动给定模式--D 型输出仪表在手动状态下，当按下增加或减少键时，阀门立即动作；释放按键，则阀门立即停止动作。 

注 2：手动输出设定值给定模式--D 型输出仪表在手动状态下，用户通过按下增加或减少键修改给定值，仪表根据给定值自动调整阀门输出。 
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四、功能使用说明 

1、EM 功能说明 

①  EM1 远程手/自动控制功能功能： 

该功能可以实现对系统运行的自动保护及对手操器状态的远程控制。用无源接点接入仪表 EM1 和 EM

公共端子，当 EM1 输入信号闭合时，面板上 EM1 指示灯亮，手操器切换到手动状态，用户可以通过设置

CtL 菜单中的 C 项，设置 EM1 的工作方式。 

②  EM2 远程外部故障输入功能： 

    当上位机判断出执行机构出现故障时，立即发出故障信号，用无源接点接入仪表 EM2 和 EM 公共端子，

当 EM2 输入信号闭合时，面板上 EM2 指示灯亮，手操器转入手动状态，手操器输出预置值 PFS2(可设置)，

用户可以通过设置 CtL 菜单中的 B 项，设置 EM2 的工作方式。 

2．手/自动状态输出 

该功能可以让上位机监视手操器的工作状态或联动其它设备。当仪表处于自动状态时，手/自动状态输出

的无源接点断开，当仪表处于手动状态时，手/自动状态输出的无源接点闭合。 

3．阀位限幅功能说明 

该功能是确保执行器在设定的安全阀位范围内可靠运转。在控制执行器动作的过程中，根据反馈信号的

大小判断实际阀位，如果实际阀位已高于所设置的限幅上限 HIL，则只能控制阀位关而不能开，如果实际阀
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位已低于所设置的限幅下限 LOL，则只能控制阀位开而不能关。 

4. 阀位反馈变送输出 

在某些要求较高的控制场合，要求手操器将执行机构的阀位反馈信号经手操器后再输出给主控设备，如

调节器、计算机等，以便作为阀位位置的判断。 

5. 阀位反馈堵转识别时间 

若仪表设置为开关(D)型输出，当工作在自动状态或手动设定值输出时，如控制输出值与阀位反馈值长

时间不一致，当时间大于所设置的阀位反馈堵转识别时间，仪表判断执行机构可能存在故障，仪表数码管闪

烁，同时输出控制关闭，保持现有阀位不变，以保证控制系统的可靠运行。如果执行机构的响应速度较慢，

建议将此值设大。 

6. 手/自动无扰动切换 

在自动状态切换到手动状态时，将当前外给定测量值作为手动给定值输出，以实现无扰动的切换；在手

动状态切换到自动状态时，将自动状态测量值 SV 值以缓冲的方式输出，如果手动状态输出值与自动状态输

出值偏差较大时，自动状态输出的缓冲时间将增加。 

7．控制原理 

智能手操器可以接受双路的模拟信号，一路是来自外部(调节器、计算机、给定器或 PLC 等控制设备)给

定信号 SV，一路是来自执行机构的阀位反馈信号 FB。 
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① Q 型手/自动手操器： 

主要配用于内含伺服放大器的电子（智能）类执

行机构。在自动状态下，控制输出量自动跟随外部给

定量 SV 控制执行机构的运转。在手动状态下，通过

面板上的按键控制输出信号直接控制执行机构动作。

在手、自动给定值及控制输出量变化时，阀位反馈量

也应随之变化。 

② Q 型纯手操： 

按动面板上的 、 键，通过仪表内部处理、运算、放大，输出控制信号，直接控制现场内含伺服放

大器的电子式执行机构动作。 

③ D 型手/自动手操器： 

主要配用于内无伺服放大器的电动执行机构，

如 DKJ 系列等执行器。控制过程为： 

a.在自动状态下，将阀位反馈量 FB 与外部给定值

SV 进行比较，当 FB＞(SV+Gap)，输出反转控制

信号，直到 FB 位于(SV±Gap)范围内。当 FB＜

(SV-Gap)，输出正转控制信号直到 FB 位于

Q型手操器控制原理图

信号处理

手/自动切换开关

A

调节器输出信号

M

或外给定信号

手动给定值

控制电流输出

放大器
SV

调节器输出信号

或外给定信号

阀位反馈信号FB

信号处理

手/自动切换开关

A

M 伺服放大器

正转控制输出

反转控制输出

公共线L

手动给定值

SV

FB

D型手操器控制原理图
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(SV±Gap)范围内。 

b.手动状态下，当设置为设定值给定输出时，可通过面板上的按键修改手动给定值 SV，此时将手动给定值

SV 与阀位反馈值 FB 进行比较，控制输出同上。 

c.手动状态下，当设置为点动给定输出时，按 键输出正转控制信号，按 键输出反转控制信号， 松开

按键无输出。 

注：Gap= dFH *（HIS-Ldo） 

④ D 型纯手操： 

通过手动操作、 键直接驱动 DKJ 等无内部伺服放大器的电子式电动执行机构的正反转。 

8．D 型手操器的接线 

无内含伺服放大器的电动执行器（如 DKJ 系列等）有五根线接入手操器，分别为阀位反馈电流正、负线，

控制执行器的正转、反转、公共相线。阀位反馈的接线按图接线即可，对于正、反转控制线，首先将手操器

的电源相线 L 与其控制输出的公共线短接，再将电动执行器公共线接入手操器的控制输出的公共线，然后将

电动执行器正转线接入手操器的正转控制输出端，将电动执行器反转线接入手操器的反转控制输出端即可。

连接完成后，按动手操器面板上的，对应“up”指示灯亮，同时阀位反馈量增加，按动手操器面板上的，

对应“down”指示灯亮，同时阀位反馈量减少。如执行器正、反转方向相反请检查正、反转接线是否有错。

如无阀位反馈显示值则请检查阀位反馈线路正、负线是否接错，这将造成无控制输出。 
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五、常见故障分析 
 

编号 故障现象 故障分析 解决办法 

1 上排数码管闪烁 
仪表为自动状态， 

控制输入信号断线 
检查控制输入信号的接线是否正确 

2 
下排数码管显示 OFF

并闪烁 

仪表设置为D型输出方式，

阀位反馈输入信号断线 

检查阀位反馈输入信号的接线是否正确，如果用户要求

为 D 型输出，则必须有阀位反馈输入信号，否则可控

硅无输出。 

3 
下排数码管显示 OFF

无闪烁 

仪表设置为Q型输出方式，

阀位反馈输入信号断线 

检查阀位反馈输入信号的接线是否正确，如果用户要

求为 Q 型输出，且无阀位反馈输入信号，则此现象为

正常现象。 

4 
上排数码管显示 Err，

下排数码管显示 X 

严重故障报警， 

X 为报警代码， 

X=10，表示执行机构堵转 

1. 检查执行机构接线是否正确； 

2. 可能执行机构响应速度相对较慢，适当增大堵转识    

   别时间(dFS)设定值； 

3. 必须按移位键解除报警。 
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六、接线图 

1、160*80和 80*160 接线图 

L电源N

AC 220V

!

阀位反馈
变送输出

阀位反馈
输入

上限报警

EM2
远程故障

输入

EM
公共端

EM1
远程手动

控制

NCNC
+- mA

控制输出

mA- ++- mA
NC

控制输入

mA- +

26 27 282221 2423 25181615 17 2019

12 13 1443 65 7 108 9 111 2

正转L反转下限报警手动状态输出

阀位反馈
变送输出

阀位反馈
输入

上限报警

EM2
远程故障

输入

EM
公共端

EM1
远程手动

控制

NCNC
+- mA

控制输出

mA- ++- mA
NC

控制输入

mA- +

DC 24V

电源

26 27 282221 2423 25181615 17 2019

12 13 1443 65 7 108 9 111 2

- +正转L反转下限报警手动状态输出

交流 220V 供电

直流 24V 供电  
注： 

1、EM 功能接线方法：EM1（6 端子）和 EM2（8 端子）均为无源接点输入，其公共端均为 EM 地（7 端子）； 

2、阀门的正转、反转的接法：L 端（24 端子）接相线，正转端（25 端子）和反转端（23 端子）分别接到执行机构的正转和    

   反转输入端。 
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2、96*96 接线图 

公共端
EM2 EM2

22 252423 26
17 2119 2018

反转

L

手动状态
输出

正转13

14

15

16

10

12

11

9

5

8

7

6

3

4

2

1-

mA

+

控
制
输
入

+

mA

-

-

mA

+

控
制
输
出

阀位反馈
变送输出

+

mA

-

阀位反馈
  输入

EM1EM1
公共端

上限报警

下限报警

AC 220V

L

N

电源
!

下限报警

上限报警
公共端

EM1 EM1

阀位反馈
  输入

-

mA

+

阀位反馈
变送输出

控
制
输
出 +

mA

-

-

mA

+

控
制
输
入 +

mA

- 1

2

4

3

6

7

8

5

9

11

12

10

16

15

14

13 正转

手动状态
输出

L

反转

18 2019 2117
2623 24 2522

EM2EM2
公共端

-

+

DC 24V
电

源

交流220V 供电 直流24V 供电  
注： 

1、EM 功能接线方法：EM1 为远程手动控制端，EM2 为远程故障输入端，EM1（21 端子）和 EM2（26 端子）均为无源接点

输入，其公共端分别为 EM（20 和 25 端子）； 

2、阀门的正转、反转的接法：L 端（12 端子）接相线，正转端（13 端子）和反转端（11 端子）分别接到执行机构的正转和

反转输入端。 
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3、72*72 接线图 

EM

17

2119

15

20

16

22

18

NC

10

14

12

13

11

9

8

3

7

5

6

4

2

1

正转

反转

L

EM2
mA

-

+

控
制
输
入

+

-

mA

控
制
输
出

NC

NC

EM1

阀位反馈
输入

mA

-

+

- +mA
阀位反馈
变送输出

手动状态
 输出

手动状态
 输出

阀位反馈
变送输出

mA +-

_

DC 24V

+

电

源

+

-

mA阀位反馈
输入

EM1

NC

NC

控
制
输
出

mA

-

+

控
制
输
入

+

-

mA
EM2

L

反转

正转

1

2

4

6

5

7

3

8

9

11

13

12

14

10

!
电源

N

L

AC 220V

NC

18

22

16

20

15

19 21

17

EM

交流220V 供电 直流24V 供电  
注： 

1、EM 功能接线方法：EM1（16 端子）和 EM2（18 端子）均为无源接点输入，其公共端均为 EM 端（17 端子）； 

2、阀门的正转、反转的接法：L 端（10 端子）接相线，正转端（11 端子）和反转端（9 端子）分别接到执行机构的正转和

反转输入端。 
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4、96*48 和 48*96 接线图 

19

18

17

16

15

14

9

7

8

5

6

4

10 20

12

11

2

1

3 13

-

+

mA

mA

+

-

mA

+

-

-

+

mA

控制输入

阀位
反馈输入

控制输出

阀位
反馈再输出

EM1公共端

EM1
远程手动控制

EM2公共端

EM2
远程故障输入

手动
状态输出

反转

L

正转正转

L

反转

手动
状态输出

EM2
远程故障输入

EM2公共端

EM1
远程手动控制

EM1公共端

阀位
反馈再输出

控制输出

阀位
反馈输入

控制输入

mA

+

-

-

+

mA

-

+

mA

mA

+

-

133

1

2

11

12

2010

4

6

5

8

7

9

14

15

16

17

18

19

N

AC 220V

L

电

源
DC 24V

-

+

电

源

交流220V 供电 直流24V 供电  
注： 

1、EM 功能接线方法：EM1（15 端子）和 EM2（9 端子）均为无源接点输入，其公共端为 EM 端（16 和 10 端子）； 

2、阀门的正转、反转的接法：L 端（5 端子）接相线，正转端（4 端子）和反转端（6 端子）分别接到执行机构的正转和反转

输入端。 
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七、应用举例 

例 1 智能手操器和智能调节器、DKJ 型电动执行器组成的控制回路： 

智能调节器 智能手操器

220V正反转控制信号

4～20mA阀位反馈信号

27

28

26

电

源
AC 220V

L

N

地

24
25

23

5
4

1

2

-
+

电动执行器
调节器控制信号

-
+

 

例 2 智能手操器与 DCS 控制系统、电动执行器组成的控制回路： 

DCS控制站 智能手操器

4～20mA电流控制信号

4～20mA阀位反馈信号

27

28

26

电

源
AC 220V

L

N

地

9
10

5
4

1

2

-
+

电动执行器
DCS输出电流信号

-
+

-
+

6
8

7

12
11

阀位反馈再输出信号

15
16

手动状态输出接点信号

-
+

EM功能接点信号
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八、仪表的安装 

1. 仪表的接线(请参阅接线图)。 

2. 配线上的注意： 

a. 输入信号线为避免杂讯干扰以及强电磁场影响，应远离动力线、负荷线、仪表电源线。 

b. 电源线使用塑料绝缘三芯电缆，与信号线尽可能分开走线。 

c. 本仪表的继电器输出若接电感性负载，必须在负载两端 (不可在本仪表继电器两端)并接火花吸收电

路(可用足够功率的 100 电阻器串联足够耐压的 0.022F 电容器)组成。否则，仪表继电器触点释

放时会因感应电动势造成的拉弧而损坏，同时干扰仪表数字电路而影响正常工作。 

d. 带 24V 直流电源输出的仪表，仅用于与二线制 4～20mA 输出的无源变送器配套。该电源在仪表内

部与输入采样电路连接，不可作为其它电源使用。 

3. 仪表安装的位置不应有机械震动、冲击、以及来自信号端、电源端及空间的大电流、火花、强电磁感应

灯影响。空气中不得有对金属、塑料件起严重腐蚀作用的气体。 
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4. 仪表的安装尺寸（见附图）： 

外形尺寸（宽×高×深） 开孔尺寸 

160mm×80mm×88mm 152
+0.5

mm×76
+0.5

mm 

80mm×160mm×88mm 76
+0.5

mm×152
+0.5

mm 

96mm×96mm×112mm 92
+0.5

mm×92
+0.5

mm 

96mm×48mm×112mm 92
+0.5

mm×43.5
+0.5

mm 

72mm×72mm×112mm 67
+0.5

mm×67
+0.5

mm 

48mm×96mm×112mm 43.5
+0.5

mm×92
+0.5

mm 
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a）80mm×160mm×88mm 竖式和 160mm×80mm×88mm 横式仪表安装尺寸图 

正视图

+0.5

+
0
.5

mm

m
m

仪表盘开孔尺寸

+
0
.5
m
m

+0.5
mm

仪表盘开孔尺寸

%

M

A

downAL2EM2
70

100

90

80

60

50

40

30

20

10

0

(%)

%

AL1EM1 up

SV

FB

SV FB

SET

智 能 手 操 器

SET

%
给

定

值
SV %

反

馈

值

FB

(%)
100908070600 10 20 30 40 50

M

A

downAL2

AL1EM1 up

SET

智 能 手 操 器

(%)
100908070600 10 20 30 40 50

正视图  



智能手操器使用说明书 

30 

b）96mm×96mm×112mm 方式仪表安装尺寸图 
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正视图 仪表盘开孔尺寸  

c）72mm×72mm×112mm 方式仪表安装尺寸图 
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九、仪表的定货与随机附件 

1、 订货选型时应仔细阅读订货资料，按型号说明选型，并注明显示量程及计量单位。 

2、 厂家供货时一般只提供与订货型号有关的软硬件功能，用户如有特殊要求需洽商而定，并在订货中予以   

    特别说明。 

3、 仪表随机附件《智能手操器使用说明书》一份，出厂检验合格证一份



 

 

  

 


